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FILTROVANI PRO COXUV BODOVY PROCES Bayesiiv p¥istup — podminéné rozdéleni s hustotou

flxg,...,x | ny, ..o ong) < f(ng,...,ng | 21, ..., xp) f(xg, ..., 2),

n; ...Cetnosti bodu procesu N v intervalech (¢;_1;t;|, A =1t —t;_4
Xt ...Markoviv proces
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flay, o [ ng,ong) o< Ly fng [ ) [z flag | 2ie)
o f(nj | z;) ... pravdépodobnost Poissonova rozdéleni (~ o)l eui2)

o f(x; | x;_1) ... pfechodova hustota.
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5. MCMC - Metropolis-Hastingstav algoritmus

b n=0 ty n,=2 % n=3 t5 n=1 Y Al 5 pn=1 Tt .
' : s ! s ‘ e simulace z f(x1,..., 21 | ny,...,n%)

e nivrhova hustota pro kazdé z; — Gaussovska ndhodné prochéazka

® .. Coxtv bodovy proces N e pravdépodobnost piijeti:
— ... nahodna intenzita X; procesu N a(y, z;) = min(1, h(y, ;)
X} .. filtrovana hodnota

kde h ) je Met lis-Hastingst < Avrh y misto x;.
Odhad . .. podminén4 stiedni hodnota F (X}, | Ny,..., N.) e h(y, z;) je Metropolis-Hastingstiv pomér pro navrh y misto z;

MODEL PRIKLAD
Znamé vstupy: zg =0, v =2,v= 1,7 = 10,k = 20

dX(t) = —yX(t)dt + dZ(yt), v > 0
n=0,0,0,0,1,0,1,2,1,0,1,1,1,2,0,2,0,0,0, 0]

Z(t) ...Poissontiv bodovy proces s intenzitou v

Piechodova charakteristicka funkce
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My(x,y) = exp |ibxy + V/ P (#y2) dz |,
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kde b = e,

Priibéh simulace, marginalni aposteriorni rozdéleni,

Pfechodova hustota (vybérova korelace) pro Xop a X14:

diskretizace: t = A\, a = b”
f(@; | mi1) = apg(w; — bwi—1)+
+(1 = 2a)p1(z; — bri—1) + @by, y(T5),
kde funkce charakterizuji pocet skokti v daném intervalu
(0 skoku ...d,1skok...pq - analyticky, 2 a vice . .. py - FFT)
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Odhad parametri modelu - Bayesovské MCMC .| /, . | N
parametry: 6 = (v, V) 4N\
f(iCl,...,l'k,(g ‘ n17°°'7nk) X [ NN ]H_‘ \\\
MMM ‘
x f(ny,....np | @1, e 2, ) (21, .. 25 | 0)F(0), S -

kde f(0) je apriorni rozdéleni 6.
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